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WWeLASER

Eco-innovative weeding with laser

Sustainable Weed Management in
Agriculture with Laser-Based
Autonomous Tools

WeLASER tiene como objeto conjugar distintas tecnologias actuales
para construir, evaluar y acercar al mercado un equipo de precision
para la eliminacion de hierbas adventicias, mediante fuentes laser de
alta potencia y sistemas méviles autonomos, con el fin de suprimir el

uso de herbicidas y mejorar la productividad y competitividad.
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Construir un laser de fibra

dopado con tulio de alta Los equipos WeLASER se dividen en

SOLUClON cuatro secciones , cada una formada

OBJ ETIVOS S potencia, moévil y a medida

para aplicar dosis letales a por varios sistemas. Estas secciones
o Desarrollar un sistema de

:-,‘ deteccion avanzado de IA

\t' ’

son:

Configuracioén del sistema
de percepcion : hardware de
S1 vision, discriminacion de
hierba adventicia/cultivo y
deteccion de meristemos de

las hierbas no deseadas.
Herramienta de eliminaciéon Controlador central

de hierba adventicia inteligente: Agri-DSS,

Construir una herramienta
para dirigir la fuente laser
sobre los meristemos de
las hierbas adventicias en
escenarios reales.

£ Lograr un impacto minimo
A de los equipos de

Vehiculo auténomo:
plataforma moévil autbnoma
y sistema de seguridad.

las hierbas adventicias.
wik para posicionar los

)
N : :

W meristemos de las hierbas
. adventicias.

Desarrollar una plataforma
movil para transportar el

sistema de manejo de * OV precision WeLASER en basada en laser: fuente planificador, supervisor, loT
hierbas adventicias con Q?“ B los cultivos, el medio laser de alta potencia y y sistema de computacion
precisién en el campo. ambiente y la salud. escaner laser. en la nube.

Configurar un controlador

~ central inteligente (basado Asegurar la V|ab_|I|dad de El proceso consta de una secuencia ple acciones desde a que se
“en IA, loT y computacion WeLASER mediante el repiten ciclicamente hasta la conclusion de la tarea.
en la nube) para gestionar desarrollo de un enfoque o
: Multiactor. Controlador central -
la herramienta GNSS ﬁ
* Controlador de movimiento e-Cloud :
Nuevos conocimientos que * Sistema AgriDS Consignas para el vehiculo
: ; * Planificador y Supervisor =
| MPACTOS @ mejoran Ia. 9ap§C|dad d?, * Sistema loT/Computaciéon en 9
-\ Investigacion e innovacion la nube

de la UE.

Impacto econémico y
social creando puestos de
trabajo y generando
nuevos métodos para los
agricultores.

Transmision de datos ’I

@ Sistema de percepcion de meristemos

%Q»E» Y

L2 Mejora de cultivos, suelos,

', medio ambiente y salud
humana mediante la

eliminacion de plaguicidas.

Consignas para la

herramienta

Puesta en practica de

. Aplicacion de un enfoque i A
' AN @ Herramienta laser
polltlcas_de la UE, v Q . multiactor orientado a Apuntador gyente de
estrategias y ODS en % o =
. : = . =a responsables politicos y
acciones relacionadas con [ ) TJ :
smz las partes interesadas

el clima, la agriculturay la
economia.

durante todo el proyecto. Despliegue del equipo @
y comienzo de la tarea

@ La co,mur!i(_:a_cién y difusion S i{-EI plan de explotgcic’)n de a T~ o m(bslztggo la
@'A estaran dlr_lgldas al sectqr, \WeLASEB guiara !a e - A tarea?
(o0 ¥z, la academia, a los usuarios explotacion posterior del HMI S ntervencion Fin de la tarea

2Afeak- finales, los medios de producto final por parte de en hierbas ® i )
comunicacion y el publico. una empresa spin-off. adventicias




