WBLASER Practice Abstract N. 2

Eco-innovative weeding with laser

Las partes interesadas ayudan a definir las especificaciones del

sistema WeLASER

Oportunidades

El primer evento de partes interesadas de WeLASER (26/11/2020) reunié a mas de
60 participantes: agricultores, instituciones de agricultura, sociedades civiles-ONG,
oficiales REA del proyecto y los socios del consorcio. El evento fue una oportunidad
para involucrar a los interesados en la definicion de las caracteristicas del sistema.

Caracteristicas preliminaries

Se construira un prototipo demostrado en entornos operativos (TRL-7), formado por

un robot auténomo para llevar un implemento de deshierbe basado en laser, un

sistema de vision de IA; un sistema de identificacion de meristemos; y una fuente

laser de alta potencia. Con las

tecnologias esperadas para 2023,

el sistema contaré con:

— Dimensiones: 2,4x2,1x1,65 m

— Distancia al suelo: 0,25 m

— Peso: ~ 1243 Kg

— Distancia entre ruedas/orugas:
del1,26 ma240m

— Eficiencia del tratamiento: ~
65%

— Velocidad de tratamiento: ~2 Km/ h

— Tasa de tratamiento: ~ 4.8 Ha / dia

Solo se construird la mitad del implemento

Recomendaciones practicas de las partes interesada

Las recomendaciones se resumen en a) que los subsistemas puedan ser explotado
individualmente, b) facilitar el uso del implemento con robots y tractores
convencionales, ¢) aumentar el ancho del implemento al doble del ancho inicial y
alcanzar una eficiencia de ~10 ha/dia, y d) dotar al sistema de fuentes sostenibles,
por ejemplo, paneles solares. Sin duda, la participacion de los interesados facilitara
el camino para la comercializacion final del sistema.
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